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VA-7700

Sitowniki z napedem elektrycznym

Wster

Sitowniki  z  silnikiem  synchronicznym  serii
VA-7700 sg oferowane w wersjach do sterowania
przyrostowego (trojpunktowego) lub proporcjonalnego
z sygnatem zwrotnym O0-10 V. Wspdipracujg
z zaworami o skoku trzpienia od 8 mm do 20 mm,
stosowanymi w  systemach grzewczych,
wentylacyjnych i klimatyzacyjnych.

Kompaktowe sitowniki z serii VA-7700 nie sg
wyposazone w Sprezyne powrotng i dysponujg
nominalng sitg nacisku 500 N.

.:__”
Sitowniki z serii VA-7700 przystosowane sg do 2 ’Q
wspofpracy z zaworami VG7000 i VG9000. o "
Dobierajgc kombinacje nalezy zapoznac sie
z warto$ciami dopuszczalnych roboczych réznic
ci$nieni dla konkretnego typu i wielkoSci zaworu.
(patrz biuletyny odpowiednich zaworéw). Sitowniki
te mogq by¢ zamawiane fabrycznie zamontowane
na zaworze lub jako oddzielne urzadzenia.

-

VA-7700 z zaworem VG7000

Cechy i korzysci

4 Samo kalibrujace modele proporcjonalne Latwe, szybkie i precyzyjne sprawdzenie
i uruchomienie sitownika

O Kolumna 5 diéd sygnalizacyjnych Pozwala na tatwg wizualizacje pozycji oraz stanu
sitownika

U Opcjonalne modele ze sterowaniem recznym Umozliwia reczne pozycjonowanie sitownika

niezaleznie od napiecia zasilania

U Wylacznik napiecia we wszystkich modelach Sygnalizacja statusu sitownika (automatyczny lub
z napedem recznym mechaniczny) do zewnetrznego systemu nadrzednego
U Klasa ochrony IP54 Mozliwos¢é montazu i pracy urzadzenia w réznych
warunkach
4 Unikalna konstrukcja jarzma “C” Umozliwia obiektowy montaz sitownika oraz redukcje
miejsca ponad sitownikiem niezbednego do jego
instalaciji.

tatwy i szybki montaz na zaworze

O Pozycjoner z ustawialnym punktem startowym Umozliwia sterowanie sekwencyjne
oraz zakresem. Dostepne modele z trybem pracy
akcja wprost DA i akcja rewers RA

O Sprzegto magnetyczne Stata sita domykania zawordw oraz zabezpieczanie
silnika w przypadku utkniecia.

O “Pozycja bezpieczenstwa sitownika w przypadku W przypadku zaniku sygnatu sterujgcego, zawor jest
zaniku sygnatu sterujacego ustawiany w pozycji bezpiecznej (otwarty lub
zamkniety) wybieranej przez uzytkownika
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VA-7700

Dane zamoOwieniowe

Kod Napiecie Sterowanie
zasilania reczne

Modele przyrostowe (3-punktowe)

VA-7700-1001 24 VAC Brak

VA-7700-1003 230 VAC Brak

VA-7740-1001 24 VAC Mechaniczne

VA-7740-1003 230 VAC Mechaniczne

Modele proporcjonalne (0...10 VDC

/0...20mA)

VA-7706-1001 24 VAC

Elektryczny

VA-7746-1001 24 VAC

Elektryczne i

Mechaniczne

P rocedury zaméwieniowe

Sitownik moze by¢é zamawiany jako niezalezne
urzadzenie lub fabrycznie zamontowany na
zaworze. Jezeli zamawiany sitownik ma by¢
zamontowany fabrycznie na zaworze, to nalezy na
koncu kodu zaméwieniowego modelu dopisaé
“+M”.

Na przyktad:
Pozycja 1 VG7203NT
Pozycja 2 VA-7746-1001

Alternatywnie, w celu zamdwienia sitownika
zamontowanego fabrycznie na zaworze.

Pozycja 1 VG7203NT
Pozycja 2 VA-7746-1001+M

(korpus)
(sitownik)

(korpus)
(sitownik)

Kombinacje zawor-sitownik

Sitownik VA-77xx-100x moze wspétpracowaé
z nastepujacymi zaworami:

® VG7000
Zawory z przytaczem gwintowanym

ver []0O0OT

wszystkie typy korpuséw
DN 15...50

® VG9000
Zawory kotnierzowe

VG9 I:l I:l |:|S1 I:l I:l wszystkie typy korpuséw
DN 20...50
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VA-7700

Dzialanie

Modele przyrostowe

Rodzaj Trzpien
potaczenia
1-2 Wysuwa sie
1-3 Chowa sie

Modele proporcjonalne
(0...10 VDC lub 0(4)...20 mA)

Pozycja (wysuniecie) sitownika VA-77x6 jest
proporcjonalna do wartosci sygnatu sterujgcego

Nastepujace sygnaty sterujgce zdefiniowane sg
jako standardowe:

0...10VvDC
0...5VvDC
5...10VDC
0...20 mA,
4...20 mA
Akcja Sygnat Trzpien Pozycja
wejsciowy bezp.
Wprost Wzrasta Wysuwa sie | Mozliwosé
Maleje Chowa sie | wyboru*
Rewers Wzrasta Wysuwa sie | Mozliwosé
Maleje Chowa sie | wyboru*

* ,Pozycja bezpieczenstwa” nie jest dostepna
w modelach z wejsciem 0..20mA.

Wybdr rodzaju akcji, DA (akcja wprost) i RA (akcja
rewers) dokonywany jest przy  pomocy
przetacznika (zobacz "Ustawienia przetacznikéw”).

Sitownik  posiada strefe  nieczutosci  sygnatu
wejsciowego 3 %, ktdra zapewnia szczelne zamkniecie
zaworu w petnym zakresie sygnatéw wejsciowych.

@ Akcja Wprost (DA)

Y

100% l

» Sygnat
0 3% 97% 100% Wejéc“owy

,,,,,,,,,,,,,,,,, = Strefa nieczutosci = 3%

Akcja Rewers (RA)

<3

0%

100% » Sygnat

0 3% 97% 100% WejéCiOWy

Pozycja bezpieczenstwa przy braku zasilania
(nie dostepne przy sygnate 0...20 mA)

Zanik sygnatu w modelach proporcjonalnych
bedzie powodowat automatyczny powrét trzpienia
do wczesniej ustalonej pozycji (w zaleznosci od
ustawien przetgcznika, 100% wysuniety lub 100%
schowany).

Procedura automatycznej kalibracji

w zakresie standardowych sygnatéw
wejsciowych.

Sygnaty te mogg by¢ ustalane za pomocg
przetgcznikéw 3 i 4.

(Zobacz rozdziat “Ustawienia przetacznikéw”).

Zalecane jest dokonanie wyboru sygnatu

wejsciowego oraz akcji dziatania przed montazem

sitownika na zaworze.

Napiecie musi by¢ podtgczone przed

rozpoczeciem cyklu automatycznej kalibraciji.

Procedura: Sitownik zamontowany na zaworze

e Upewnij sie czy minimalna odlegto$¢
pomiedzy mosiezng nakretkg mocujaca a
podstawg sitownika wynosi 1 mm. Jesli nie,
nalezy skorygowac ten dystans.

e Cykl automatycznej kalibracji aktywuje sie

poprzez réwnoczesne nacisniecie na minimum

5 sekund przyciskdw znajdujgcych sie pod

ostong. Sitownik wykona kompletny cykl

wykrywajacy dwa limity skoku trzpienia.

Przyciski kalibracji

> 5 sek

Podczas cyklu automatycznej kalibracji
C')' jednoczesnie btyska pie¢ diod
(D- sygnalizacyjnych.

e Po zakonczeniu cyklu automatycznej kalibracji
trzpien sitownika przemieszcza sie do pozyciji
odpowiadajacej sygnatowi wejSciowemu a
diody sygnalizacyjne wskazujg jego pozycje.

e Przy zmianie sygnatu sterujacego trzpien
sitownika przemieszcza sie do pozycji
odpowiadajacej nowemu sygnatowi. Pozycja
trzpienie sygnalizowana jest przez diody
sygnalizacyjne. Diody sygnalizacyjne
przestajg btyska¢, gdy zostanie osiggnieta
pozycja odpowiadajgca danemu sygnatowi
sterujgcemu.

Uwaga: W przypadku, gdy sitownik zamontowany
jest po raz pierwszy na zaworze nalezy
przeprowadzi¢ procedure automatycznej kalibraciji.

E14.1
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VA-7700

Procedura automatycznej kalibracji z wolno
zdefiniowanymi zakresami sygnatow
wejsciowych.

Przy pomocy przetgcznikéw 3 i 4 mozliwe jest
wyspecyfikowanie innych zakresow sygnatéw
wejsciowych (np. 2...8 VDC), ktére nie sg
zdefiniowane jako zakresy standardowe.
Zalecane jest dokonanie wyboru sygnatu
wejsciowego oraz akcji dziatania przed montazem
sitownika na zaworze (zobacz rozdziat “Ustawienia
przetacznikow”).

Procedura: Sitownik zamontowany na zaworze

e Upewnij sie czy minimalna odlegtosc
pomiedzy mosiezng nakretkg mocujacg a
podstawg sitownika wynosi 1 mm. Jedli nie,
nalezy skorygowac ten dystans.

e Cykl automatycznej kalibracji aktywuje sie
poprzez réwnoczesne nacisniecie na minimum
5 sekund przyciskdw znajdujgcych sie pod
ostong. Sitownik wykona kompletny cykl
wykrywajacy dwa limity skoku trzpienia.

Przyciski kalibracji

- Podczas cyklu automatycznej kalibracji
> jednoczes$nie btyska pie¢ diéd
Q’ sygnalizacyjnych.

e Wprowadz jeden z sygnatéw wejSciowych
i zatwierdz ustawienie przez nacisniecie
przez 2 sekundy jednego z przyciskow
kalibracji (5 diéd sygnalizacyjnych bedzie
swieci¢ przez 5 sekund). Teraz wprowadz
wartos¢  drugiego  sygnatu  sterujgcego
i zatwierdz ustawienie przez nacisniecie
przez 2 sekundy jednego z przyciskow
kalibracji (5 diod sygnalizacyjnych bedzie
swieci¢ przez 5 sekund).

« Najwyzsze i najnizsze wartosci sygnatu
sterujgcego zapisane sg pamieci sitownika.

¢ Po zakonczeniu cyklu automatycznej kalibracji
trzpien sitownika przemieszcza sie do pozyciji
odpowiadajgcej sygnatowi wejsciowemu a
diody sygnalizacyjne wskazujg jego pozycje.

e Przy zmianie sygnatu sterujgcego trzpien
sifownika przemieszcza sie do pozyciji
odpowiadajgcej nowemu sygnatowi. Pozycja
trzpienie sygnalizowana jest przez diody
sygnalizacyjne. Diody sygnalizacyjne
przestajg btyska¢, gdy zostanie osiggnieta
pozycja odpowiadajgca danemu sygnatowi
sterujgcemu.

Sprzezenie zwrotne pozyciji

Sygnat sprzezenia zwrotnego moze by¢ uzyty do
monitorowania pozycji trzpienia.

Sygnat ten jest w zakresie 0...10 VDC niezaleznie
od wybranego sygnatu wejsciowego.

Elektryczny naped reczny

Aby wybrac¢ elektroniczny naped reczny,
przetgcznik 7 musi myé ustawiony w pozycji
“‘wtgczony” (pozycja prawa; zobacz rozdziat
“‘Ustawienia przetacznikéw”). Trzpien sitownika
moze byc¢ teraz poruszany przy pomocy
przyciskéw kalibracji. Gérny przycisk chowa
trzpien, dolny przycisk wysuwa trzpien. Trzpienh
zatrzyma sie w momencie zwolnienia przycisku.
Ustaw przetgcznik 7 z pozycji “wytaczony”, aby
powrdci¢ do dziatania automatycznego. 5 diéd
sygnalizacyjnych wskaze pozycje trzpienia
Zaworu.

Mechaniczny naped reczny

Aby wybra¢ manualny naped reczny, przekre¢
pokretto napedu recznego z pozycji “AUT” na
“MAN". Naped reczny jest aktywowany a napiecie
zasilania jest odtagczane. Obracanie pokretta w
kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara
powoduje wysuniecie trzpienia, w kierunku
przeciwnym powoduje chowanie trzpienia.
Przekrecenie pokretta w pozycje AUT dezaktywuje
naped reczny i przywraca napiecie zasilania.

Styki pomocnicze (zworki 10, 11 i 12) mogq by¢
uzywane do wskazania trybu pracy: reczny lub
automatyczny.

A UWAGA

Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia

« W przypadku modeli ze sterowaniem recznym,
zasilanych napieciem 24V,c, do obwodu
sterowania recznego nie wolno doprowadzaé
napiecia wyzszego niz 24Vac (zworki 10, 11,
12).

Uwaga: W przypadku, gdy sitownik zamontowany
jest po raz pierwszy na zaworze nalezy
przeprowadzi¢ procedure automatycznej kalibrac;ji.

E14.1




VA-7700

U stawienia przetacznikéw
(Tylko modele sterowane proporcjonalnie)

Aby dostac sie do przetacznikdw nalezy zdjg¢ przezroczystg ostone.

Znaczenie pozycji przetacznikow

Pozycja lewa ? P Pozycja prawa

Pozycja przetacznika

1,2: Typ 1A . 1 B Ustawienia standardowe: Wszystkie
sygnatu VD mA rzetaczniki w pozycji lewej.
wejsciowego 2 D 2 E -Om ? & . pozy _J . )

3 H 0N 2 Sterowanie napieciowe

0..10 VDC o '

4[N #g 2‘}0...10 VDC

3(H °(l 5 -

+I0 0.5VDC iD 6. Akcja wprost DA
3,4,5: wg 7. Elektryczny naped reczny “off"
Zakres sIL] 5 10VDC 8. Pozycja bezpieczenstwa przy braku

sygnatu 41 zasilania = “Goéra”

wejsciowego 3 D Dowolny -
4 D zakres
5 M 0.20 mA
5 4.20mA
6: Akcja 6l DA sl RA
7: Elektryczny (W oOFF 7IL] oN

naped reczny

8: Pozycja

bezpieczenst sl @ cora s @Déi

wa przy braku
zasilania *

Note: * Nie dotyczy modeli z wejsciem 0..20mA.
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VA-7700

S tandardowy tryb pracy

Diody LED sygnalizujg potozenie trzpienia
sitownika. Miganie jednej z diod sygnalizacyjnych
oznacza ruch trzpienia. Dioda przestaje migac,
gdy trzpien osiggnie pozycje odpowiadajacg
sygnatowi wejsciowemu.

o-20%i— , ‘_
20-40%  -@- @
40-60% | C'. '-
60-80%4 O O

oL O ©

Trzpien przemieszcza
sie miedzy 40 a 60%
petnego skoku.

Sitownik zatrzymany
miedzy 40 a 60%
petnego skoku.

Wskazanie stanu sitownika
Tylko modele sterowane proporcjonalnie

Gdy zostanie wykryta awaria, mikroprocesor
sitownika wykonuje jej rozpoznanie. Stan sitownika
wskazywany jest przez diody sygnalizacyjne.

Definicja diéd LED

_“'_ Dioda LED swieci sig
| stale

(- | Dioda LED miga

O Dioda LED jest stale
wyfgczona

Jesli mikroprocesor wykryje zablokowane trzpienia
siftownika przed wykonaniem petnego skoku
nastepuje wowczas wykonanie trzech cykili
sterowania. Jezeli operacja ta nie powiedzie sie,
sitownik przechodzi w tryb awarii a diody LED
sygnalizujg kod alarmu. Jezeli problem zostanie
rozwigzany, sitownik  kontynuuje  normalnie
dziatanie.

Tryb awarii

Jezeli sitownik przetaczy sie w tryb awarii, diody
pulsujg w sposéb pokazany ponizej. Wskazania
diéd sygnalizacyjny wystepuja, kiedy:

',

Q‘

O e Trzpien sitownika zostanie zablokowany.
~, * Swobodnie definiowane zakresy sygnatéw

Q‘ wejsciowych nie zostaty wprowadzone i

O zachowane prawidtowo.

C"/_ «  Niewtasciwe parametry pamieci EZPROM.

Wskazanie wlasciwych bledow

Aby wskazaé wtasciwy btad nacisnij jeden z
przyciskéw kalibracji przez 2 sekundy.
Wyswietlona zostanie przyczyna btedu:

Wiasciwe kody alarméw sygnalizowane
przez diody LED

®-00|>
Q00|
OO00O0|e
OO0O|®

L
/.\
I
\lll
7 N
I

4
~
/
AN

0O
o
O

Przyczyna

A Kalibracja przerwana przed zakonczeniem lub
brak wartosci.

B Niewtasciwe parametry pamieci EPROM

(o Utkniecie sitownika z powodu zablokowania
zaworu.

D Biad standardowych parametrow pamieci
E’PROM

Kiedy problem zostanie rozwigzany, nacisniecie
jednego z przyciskow kalibracji przez 5 sekund
spowoduje opuszczenie przez sitownik trybu
awarii, a diody sygnalizacyjne wskazywaty bedg
aktualny stan sitownika.
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VA-7700

A plikacje: sterowanie réwnolegte i sekwencyjne

Sterowane rownolegle sitowniki bez
wbudowanego pozycjonera do regulatoréw
z wyjsciem PAT

Silniki synchroniczne majg takg samag szybkos¢
roboczg (szybkos$¢ przesuwu ftrzpienia zaworu),
jednakze ze wzgledu na réznice w obcigzeniu,
podczas kolejnych wtaczeh iwylgczen moga
rosngé rozbieznodci w wysunieciu trzpieni
Zaworow Dzieki okresowemu ustawianiu
sitownikow w potozeniu skrajnym (np. w pozycji
normalnej) mozna poprawi¢ synchronizacje ich
dziatania.

D4Vac  [24Vac |24Vac | -

Com Up Down |_ .. _ . _ _. _
24Vac Down ® P
24Vac Up ® ® Py
24Vac Com

(1 [2 ]33 |[1 [2[3][1 [2]3]

Sitownik 1 Sitownik 1 Sitownik 1

Liczba sitownikéw wspotpracujgcych z
pojedynczym regulatorem uzalezniona jest od
mocy regulatora w stosunku do poboru energii
przez sitowniki.

Sterowane rownolegle sitowniki z
wbudowanym pozycjonerem do regulatoréw
z wyjsciem 0...10V

24v
Com

Com|0...10V| o

|24VAC
0..10V

0...10 V Com
24 VAC Com

24 VAC ? i t i
[1]2]3]4][1]2]3[4][1]2]3]4]
Sitownik 1  Sitlownik 1 Sitownik 1

Regulatory z sygnatem wyjsciowym 0...10V moga
wspotpracowac z wieloma sitownikami
z wbudowanym elektronicznym pozycjonerem.
Liczba sitownikow wspotpracujacych
z pojedynczym regulatorem uzalezniona jest od
mocy regulatora w stosunku do poboru energii
przez sitowniki.

Dla kazdego pozycjonera ustawia sie punkt
poczatkowy w zakresie 0...10 V. Kazdy sitownik
moze miec¢ inny sygnat wejsciowy (np. 0...5 VDC /
5..10 VDC). Kazdy pozycjoner moze by¢
ustawiony do pracy wprost lub w rewersie.

A

Ustawienia przetgcznikow

I N
Punkt koncowy
Punkt (Punkt Dziatanie
poczatk .
poczatkowy + | pozycjonera
owy
zakres)
Y1 0.3V 97V DA Ustawienie
’ ' fabryczne
Y2 53V 9.7V RA
Y3 6.0V 80V DA
M
0%
50%
100% I e I N N
01 2 3 4 5 6 7 8 9 10
Sygnat sterujacy (VDC)
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VA-7700

I nstrukcje montazowe

Podczas montazu sitownika na zaworze trzeba
postepowaé zgodnie z zamieszczonymi ponizej
wskazowkami:

e Zaleca sie montaz zawordw w pozycji
pionowej lub poziomej, w fatwo dostepnym
miejscu.

e Sitownik musi byé zabezpieczony przed
kapiagcg woda, ktéra po wniknieciu do
obudowy moze uszkodzi¢ mechanizm Ilub
silnik.

¢ Nie wolno przykrywac sitownika, gdyz grozi to
jego przegrzaniem.

e Nalezy zapewni¢ wystarczajagcg wolng
przestrzen na ewentualny demontaz sitownika
(patrz rysunki z wymiarami).

e Zawdr powinien by¢ zainstalowany zgodnie ze
strzatkami wskazujacymi kierunek przeptywu
(tak aby przeptyw ,otwierat zawor”).

U waga

I nstrukcje okablowania

* Okablowanie sitownika powinno by¢ zgodne
z przepisami  krajowymi, i  wykonywane
wytgcznie przez uprawnionych instalatoréw.

e Upewni¢ sie, czy napiecie zasilania jest
zgodne z podanym na obudowie sitownika.

* Patrz tez instrukcje zamieszczone w punkcie
~Aplikacje”.

A vunca

Niebezpieczenstwo porazenia pradem

elektrycznym

« Nie wolno =zalgcza¢ zasilania przed
zakonczeniem montazu okablowania
sitownika.

Niebezpieczenstwo zniszczenia urzadzenia

« Wykonac i sprawdzi¢ poprawnos¢
okablowania przed podfgczeniem do sieci
zasilajagcej. Zwarte  lub  nieprawidtowo

podtaczone przewody mogg spowodowac
zniszczenie urzadzenia.

Sitowniki VA-7700 sg przeznaczone tylko do pracy
w normalnych warunkach roboczych. Jezeli awaria
sitownika moze by¢ przyczyng zagrozenia zdrowia
0sOb lub grozi zniszczeniem mienia, to trzeba
zainstalowa¢ inne  urzgdzenia  (wylgczniki
krancowe lub bezpieczenstwa) Ilub systemy
(alarmowe lub nadzorcze) zabezpieczajgce lub
sygnalizujace uszkodzenie sitownika.
Zabezpieczenia te powinny stanowi¢ cze$¢
systemu sterowania ipodlega¢ odpowiedniej
konserwacji.
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VA-7700 9

S chematy potaczen A UWAGA

(Modele z mechanicznym napedem recznym) . . 3 . .
________________________________ Niebezpieczenstwo uszkodzenia urzadzenia

zasilanych napieciem 24V, do obwodu
sterowania recznego nie wolno doprowadzac
napiecia wyzszego niz 24V ¢ (pin 10, 11, 12).

o W przypadku modeli ze sterowaniem recznym,

11213 10[11]12] |
PR (oA
l\ /) max24V~(1A)
+—— 24V~ &)
Com s max 2.5 mm?2

VA-7740-1001
Modele przyrostowe, zasilanie 24 VAC

7oA

max 230V~(1A)

.l L 230V~
N = max 2.5 mm?

@

VA-7740-1003
Modele przyrostowe, zasilanie 230 VAC

PCB |
15116(10{11({12
{did [ 0A
Ol 3lg 3 O |max 24v~(1A)
dle iy
input output
0-10V: 100 kQ max 2mA at 10 VDC
0-20mA: 250Q 5kQ
Com )
] 24V~ @ == max 2.5 mm

VA-7746-1001
Modele proporcjonalne, zasilanie 230 VAC
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10 VA-7700

S chematy potaczen
(Modele bez mechanicznego napedu recznego)

>

glj/ :—; \@
{ J

—24v~ @

Com e max 2.5 mm?

VA-7700-1001
Modele przyrostowe, zasilanie 24 VAC

/:\’E
-
/
N— -

i L 230V~
N @S max 2.5 mm?2
@
VA-7700-1003

Modele przyrostowe, zasilanie 230 VAC

[Tmmmm——mm——— ==

Com
0..10Vbc
/0..20mA

OV

Ce

input output
0-10V: 100 kQ max 2mA at 10 VbcC
0-20mA: 250Q 5kQ

Com

— 2
24V~ (% O max 2.5 mm

VA-7706-1001
Modele proporcjonalne, zasilanie 24 VAC
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Wymiary w mm)

S . <& 7=
‘ ! _@7...12mm
104 A \S b

. ‘ ]

A
4

167
150
90
\4 v

A |25mm |VATTOX .

sitowniki bez sterowania recznego
A |8omm |VAT74x .

sitowniki ze sterowaniem recznym
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VA-7700

D ane techniczne

Produkt VA-7700
Modele Przyrostowe Proporcjonalne
Napiecie zasilania 230V +15% 24V £ 15% 24V £ 15%
50/60 Hz 50/60 Hz 50/60 Hz
Sygnat sterujacy PAT 0..10 VDC lub 0(4)..20 mA
Sygnat sprzezenia zwrotnego 0...10 vDC
Sterowanie reczne
VA-770x Brak Elektryczne
VA-774x Mechaniczne Elektryczne + mechaniczne
Typ silnika Synchroniczny / odwracalny

Moc znamionowa silnika

Czynna: 04W
Pozorna: 2,4 VA

Moc znamionowa pozycjonera

- 2VA

Impedancja wejsciowa:

100 kL2 min. (0...10 VDC)
250 Q (0(4)...20 mA)

Zakres sprzezenia zwrotnego

Maks. 2mA przy 0..10 VDC, 5 kQ

Zakres przetacznikow
(VA-774x-1001)

2 (1)A, 24 VAC

Sita nominalna

500 N = 20%

Wysuniecie trzpienia

20 mm maksimum

Nominalna szybkos¢
ruchu trzpienia

mm 50 Hz 60 Hz
8 84s 70s
13 137 s 114s
19 200s 167s

Kategoria ochronna obudowy

IP54 (IEC 60529)

Materialy

Obudowa: Samogasnacy ABS + poliweglan
Okablowanie: Izolacja poliweglanowa
Naped reczny: Poliamid PAG6

Jarzmo: Odlew cisnieniowy z aluminium
Elementy blaszane: Stal ocynkowana
Mechanizm: Zywica acetalowa

Warunki pracy

-5 do +55° C, 10...90% RH brak kondensacji

Warunki przechowywania

-20 do +65 °C, 10...90% RH brak kondensacji

Okablowanie

Potgczenia 1,5 mm?

Podtaczenia kabli

(2) Ztaczki M20x1,5 (kable od @6 do @12 mm)

Waga

0,8 kg

Zywotnosé

Testowane dla 250,000 petnych cykli

(€ Zgodnosé z normami

Dyrektywy Europejskie:

kompatybilnos¢ elektromagnetyczna EMC (89 / 336 EEC) zgodnie z normg,

EN 50081-1 oraz EN 50082-1

urzadzenia niskonapieciowe LVD (73 / 23 EEC) zgodnie z normg EN 60730

Powyzsze dane techniczne sq nominalne i odpowiadajg powszechnie uznanym standardom przemystowym. Odno$nie zastosowan
w warunkach wykraczajgcych poza podane powyzej, nalezy skonsultowac sie z lokalnym biurem handlowym Johnson Controls.
Firma Johnson Controls nie odpowiada za szkody wynikie z nieprawidtowego stosowania lub uzytkowania swoich produktow.

JAHNSON
CONTRELS

Johnson Controls Int’l Sp. z 0. o.

Ul. Odrowagza 15

03-310 Warszawa

Polska

Tel. (22) 51.81.900, Faks (22) 81.41.987

Wydrukowano w Polsce
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www.johnsoncontrols.com



